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Anwendungsbereich:
| |ty o e Bei akus'tischen ur!d sonstigen Schwingungsvorgangen
Replay | oown | Sews | Lo | interessiert man sich oft fiir den Zusammenhang

seesskz | zwischen Signalen unterschiedlicher Herkunft (z.B.

200

2N Koharenz zweier Signale, Zusammenhang zwischen
. o Anregung und Antwort einer Struktur).
e g , Eine zentrale Rolle spielt dabei die Bestimmung der
00 frequenzabhingigen Ubertragungsfunktion (engl.
200 / \ »Tranfer function“ oder ,,Frequency Response Function
P L L LS L FRF“) sowie verwandter GroBen, die letztlich alle aus
e kj FFT-s der beteiligten Signale ermittelt werden.
’ Zum Einsatz kommt diese Option z.B. wenn
lzz Massnahmen zur Schwingungsdampfung oder

0 Fam a0 w0 w0 iom 20 Gerauschminderung durch gezielte Beeinflussung der
mrEmEanem v | Schwingungsiubertragung getroffen werden sollen.

Beschreibung:

Diese Option beinhaltet zwei Analyse-Moglichkeiten, die Untersuchung zweier quasi-stationarer Signale sowie
die Analyse von Strukturen mit Impulsanregung (unter Verwendung von Beschleunigungsaufnehmern und Im-
pulshammer). Bei Impulsanregung unterstlitzt die Software die Organisation der Messpunkte auf einer Geraden
oder einem ebenen Gitter. Die Visualisierung der Schwingformen ist nicht Bestandteil dieser Option, die Mess-
daten sind aber in ME'scope einlesbar.

Technische Daten
* Bandbreite, Linienzahl, Fensterung und Mittelungsmodus einstellbar
*  Konfigurierbares exponentielles Fenster flir Kraftanregung

e Simultane Berechnung der UbertragungsgroBen zwischen beliebig wahlbaren
Kanalpaaren (z.B. Ch2 versus Ch1, Ch3 versus Ch1, Ch3 versus Ch2)

*  Ermittelte GroBen: Autospektrum Referenz/Antwort, Koharenz und Coherent
Output Power, Ubertragungsfunktionen H1, H2, 1/H1, 1/H2, Kreuzkorrelation
und Kreuzspektrum, Impulsantwort, Autokorrelation Referenz/Antwort,
Softwareumfang Cepstrum Referenz/Antwort

* Darstellung komplexer GroBen als Amplitude / Phase/ Nyquist oder Real / Ima-
ginar / Nyquist

* Bedienerfuihrung mit einer intuitiven grafischen Benutzeroberflache fiir die ge-
samte Abfolge der Messung

»  Anweisungen und Ubersteuerungsanzeige iiber Sprachausgabe

e Export nach ME'scope (Vibrant) tiber UFF, Excel, NWWin

1/2



SAMURAI opt: TRANSFER FRF

Datsi Messung Messhardware Werkeeuge Ansicht 7

Geschwindigkeit Startzet 01.08.2006 13:52:12
O]l 2R < ]
B b v Lukel  00:01:23.660
Setup | Messen Replay | Bowsen | Status | log |
- . i — e [2] e
[ECL W ipus Kontrotzenteu —
el | | | | | szt
1o | CH  Knoten R. il \
1 6 2 Y
. L~ =
A vy
o twen |
= | 1 4z
< B
S
EAL S~ 200
™ 0 M 200 a00 800 200 1000 1200
“
- s
o g
B
~ |
\ A
hat % 1| P A
W
Schritt 6von 6 Mitkelwert 0von 3 Bereit - 200,
w0 I R B D
[T e £ v S o Gy, e 08 00 120E i T v ST e L RTED TR
et 2 e CHI A Spakn s 0. 4004308
®

N

~

0
)
n o
e [ £ £ w0 0 W a0 w0 Ef 0t 120
Abbildung 1: Strukturanalyse
SSANIJ Cross_SINUS_2 Mikro_Abstand emo [PAUSE PLAY]
Datei Messung Messhardware Werkzeuge Ansicht 7
Statzel 11.02.2009 17:45:55  Ovei[1]2]
r@_j‘ M II . dh - 1x Laufzeit 00:00:12.760 Under[1]
Setup ‘ Messen Replay ‘ Erowsan ‘ Status ‘ Log }
[1] Signal Kanal 1=-0.69039Pa [2] FFT Kanal 1=0.505P5 B
Signal Kanal 2=+0,18998Pa , FFT Kanal 2-0.134P 2
s
Fa
0
s
0
v A L
PN e N e D e AN A
0
o[ ]
ke
s .
12700 B P i | o e o0 oo ) ) )
[ Crivs Rz FRF Ri=ss Faria, 10357 T
ol
o Farea
s
P o on—|
4
B
5
B
W 200 [ w000 a0 [
WY ETE I
NAOANAANANAAN finn
VAN ArAVATIT AT A VALY
/L B A AN vV
.mnn Hz 2000 4000 B000. 2000 10000
L 4

| Automatisch Speichern | <-Norm->| S/N: 5112 CPU=0%

Abbildung 2: Ubertragungsfunktion stationarer Signale
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